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IOMB-04 INSTALLATIONSANLEITUNG

DEUTSCH

E/A-Modul mit Modbus RTU-Protokoll,
2 digitale und 8 konfigurierbare Eingdnge
sowie 2 digitale und 2 analoge Ausgénge.

WARNUNG: WICHTIGE
INFORMATION UBER
ELEKTROSICHERHEIT
UND UMWELT

Der Relaiskontakt des Produkts vertragt
230V Spannung, die bei Wartungsarbeiten
abgeschaltet sein muss.

TECHNISCHE DATEN
Versorgungsspannung: 24V AC/DC +10%

Stromverbrauch: <100 mA

Analogeingange: 8 x 0-10V DC,
(Eingangsimpedanz
5,3 kQ) alt.

8 x Pt1000/Ni1000LG
alt. potentialfreier
geschlossener

Kontakt
Analogausgaénge: 2x0-10vDC
- Max. Last/Ausgang: >5kQ Imp.

Digitale Eingéange: 2 Stk, Uber poten-
tialfreien geschlos-
senen Kontakt

Digitale Ausgange,

Relais: 2 x 5A, 250V

LED-Dioden: 4 gelbe: Digital 1/0,
1 griine: Betrieb/
Kommunikation

Protokoll: Modbus RTU
(RS485)

- RS485 Einheitslast:
- Paritat wahlbar:

96 kOhm (1/8 UL)
Keine, gleiche,
ungleiche

1 oder 2, wahlbar flr
keine Paritat

- Stopbits:

- Geschwindigkeit

(Baudrate, kbps): 9,6/19,2/38,4/57,6
- Adresse: 1-64
- Terminierungs-

widerstand: 120Q Gber Jumper J9

Umgebungstemperatur: -20 till +50°C
Kabeleingédnge: 6 x M16 och 2 x M20

Gewicht: 778 g
Abmessungen (BxHxT): 250x175x75 mm
Schutzklasse: IP67

ANWENDUNG

IOMB-04 wird fir das Sammeln und Verteilen analo-
gerund digitaler Signale zu und von einem Regulator
(DUC) mit Modbus RTU-Protokoll verwendet.

FUNKTION

IOMB-04 ist ein 1/0O-Modul mit Schutzklasse IP67,
das Mess- und Steuersignale tiber Modbus an und
von DUC weiterleitet. IOMB-04 hat 2 digitale und
8 konfigurierbare Eingédnge sowie 2 digitale und
2 analoge Ausgange.

Die Analogeingange lassen sich (Uber Jumper)
so konfigurieren, dass sie entweder 0-10V,
Temperatursensoren  (Pt1000/Ni1000LG)  oder
potentialfreien geschlossenen Kontakt aufneh-
men. Die Wahl von Pt1000 bzw. Ni1000LG wird im
Modbusregister 4x0044-4x0051 eingestellt. Die
Analogausgange haben 0-10V Ausgang.

Die digitalen Ein- und Ausgéange haben je eine gelbe
LED-Anzeige. Die griine Betriebsanzeige blinkt bei
Modbus-Kommunikation.

Die Adressierung, Wahl der Paritat und Baudrate
werden mit DIP-Schalter eingestellt. IOMB-04 sollte
bei diesen Einstellungen ohne Stromversorgung
sein.

Das Gehause ist mit 6 M16 und 2M20 Kabel-
verschraubungen versehen.

Wahlbare Default-Funktion: |IOMB-04 hat
eine wahlbare Funktion dafiir, was bei einer
Unterbrechung im  Modbus-Protokoll  gesche-
hen soll. Das heillt, dass die digitalen und die
analogen Ausgange individuell eingestellt wer-
den koénnen, wenn die Modbus-Kommunikation
fur gewisse Zeit unterbrochen wird. Die Zeit,
fir Protokollunterbrechung vor Aktivierung der
Default-Funktion, ist einstellbar zwischen 1 und 600
Sekunden. Wird die Zeit auf 0 Sekunden eingestellt,
wird die Funktion deaktiviert (Werkseinstellung).

Als Extrazubehor wird ein Modbus/IP-Modul zur
nachtraglichen Montage erhaltlich sein.

MONTAGE

IOMB-04 ist fur die Wandmontage im Innenbereich
vorgesehen.

WARTUNG
IOMB-04 ist wartungsfrei.

LED-ANZEIGE
LED-Diode | Funktion Status
L1 DUT1 Aktiv
L2 DUT2 Aktiv
L3 DIN1 Geschlossen
L4 DIN2 Geschlossen
L5 Betrieb
L5 Blinkt Modbus-Protokoll | Aktiv

MULTIFUNKTIONSEINGANGE,
KONFIGURATION VON BUGELN

J1: A/D_IN1 (Dito fur Jumper J2-J8)
} Pt1000*/Digital Ein

} 0-10v

* Wahl von Pt1000 oder Ni1000LG erfolgt
in Modbus-Register 4x0044-51.

MODBUS-EINSTELLUNGEN
(DIP-Schalter: 0= OFF /1=0N)

Modbus-ID DIP-Schalter
1,2,3,4,5und 6

1 000000

2 100000

3 010000

4 110000

5 001000

6 101000

7 011000

8 111000

9 000100

10 100100

11 010100

12 110100

13 001100

14 101100

15 011100

16 111100

17 000010

18 100010

19 010010

20 110010

Modbus Parity DIP-switch 7 und 8

None (2 stop bits) 00

None (1 stop bit) 1

Even (1 stop bit) 10

Odd (1 stop bit) 01

Modbus Baud rate | DIP-switch 9 und 10
9600 00
19200 10
38400 01
57600 11
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MODBUSREGISTER
1/0 Modul MODBUS register.

x100 (Volt)

1

Coils (0x) Function Range Read/ Holding (4x) | Function Range Read/
Write Write
0x0001 Digital output #1 Oor1 R/W 4x0001 Digital output #1 Oor1 R/W
0x0002 Digital output #2 Oor1 R/W 4x0002 Digital output #2 Oor1 R/W
Discrete Function Range Read/ 4x0003 Digital input #1 Oor1 R
inputs (1x) Write 4x0004 Digital input #2 Oor1 R
1x0003 Digital input #1 Oort R 4x0005 Digital input#3 (Only validin | Oor 1 R
1x0004 Digital input #2 Oor1 R PT1000/DIN Mode)
1x0005 Digital input#3 (Only valid in Oor1 R 4x0006 Digital input #4 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0006 Digital input#4 (Only valid in Oor1 R 4x0007 Digital input #5 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0007 Digital input #5 (Only valid in Oor1 R 4x0008 Digital input #6 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0008 Digital input #6 (Only valid in Oor1 R 4x0009 Digital input #7 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0009 Digital input #7 (Only valid in Oor1 R 4x0010 Digital input #8 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0010 Digital input#8 (Only valid in Oor1 R 4x0011 Digital input #9 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0011 Digital input #9 (Only valid in Oor1 R 4x0012 Digital input#10 (Only valid in Oor1 R
PT1000/DIN Mode) PT1000/DIN Mode)
1x0012 Digital input #10 (Only valid in Oor1 R 4x0013 Analog output #1 x100 (Volt) 0to 1000 R/W
PT1000/DIN Mode) 4x0014 Analog output#2 x100 (Volt) | 0t 1000 | R/W
Input(3x) | Function Range "fver?ti’ 4x0015 Analog input#1 x100 (Volt) 0101000 |R
3x0013 Analog output#1 x100 (Volt) | 0t 1000 | R/W 4x0016 Analog input#2 x100 (Volt) Oto1000 [R
3x0014 Analog output#2x100 (Volt) | 0t 1000 | R/W 4xoo17 Analog input #3 x100 (Volt Oto1000 [R
3x0015 Analog input#1 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0018 Analog input#4 x100 (Volt) Oto1000 [R
3x0016 Analog input#2 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0019 Analog input #5 x100 (Volt) O0to1000 [R
3x0017 Analog input #3 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0020 Analog input #6 x100 (Volt) Oto1000 |R
3x0018 Analog input#4 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0021 Analog input #7 x100 (Volt) Oto1000 |R
3x0019 Analog input #5 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0022 Analog input #8 x100 (Volt) Oto7000 [R
3x0020 Analog input #6 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0023 Analog input#1 (Ohms) 0to1300 |R
3x0021 Analog input #7 x100 (Volt) 0t01000 [R 4x0024 Analog input #2 (Ohms) 0101300 R
3x0022 Analog input #8 x100 (Volt) 0101000 |R 4x0025 Analog input#3 (Ohms) 0to1300 [R
3x0023 Analog input#1 (Ohms) 0t01300 |R 4x0026 Analog input#4 (Ohms) O0to1300 [R
3x0024 Analog input#2 (Ohms) 0t01300 |R 4x0027 Analog input #5 (Ohms) O0to1300 [R
3x0025 Analog input#3 (Ohms) 0t01300 |R 4x0028 Analog input #6 (Ohms) O0to1300 [R
3x0026 Analog input#4 (Ohms) 0t01300 |R 4x0029 Analog input #7 (Ohms) O0to1300 [R
3x0027 Analog input#5 (Ohms) 0t01300 |R 4x0030 Analog input #8 (Ohms) 0to1300 [R
0020 PR —— 0 1= 4x0031 Analog input#1 x10 (°C) 50010500 | R
70025 T ——— 0 1= 4x0032 Analog input #2 x10 (°C) 5000500 | R
330030 Analog input #8 (Ohms) 0101300 R 4x0033 Analog input#3 x10 (°C) -500t0500 | R
3x0031 Analog input#1 x10 (°C) 50010500 | R 4x0034 Analog input#4 x10 (*C) -500t0500 | R
3x0032 Analog input#2 x10 (°C) 50010500 | R 4x0035 Analog input#5 x10 (*C) -50010500 | R
3x0033 Analog input #3 x10 (°C) -500t0500 |R 4x0036 Analog input #6 x10 (*C) -50010500 | R
3x0034 Analog input#4 x10 (°C) 50010500 | R 4x0037 Analog input #7 x10 ("C) -50010500 |R
3x0035 Analog input#5 x10 (°C) 50010500 | R 4x0038 Analog input#8 x10 (*C) -50010500 |R
3x0036 Analog input #6 x10 (°C) 5000500 | R 4x0039 Digital output #1 default value Oor1(*1) R/W
3x0037 Analog input #7 x10 (°C) 5000500 | R 4x0040 Digital output #2 default value Oor1(*1) R/W
3x0038 Analog input #8 x10 (°C) 50010500 | R 4x0041 Analog output #1 default value 0to 1000 R/W




4x0042 Analog output #2 default value 0to 1000 R/W

x100 (Volt) (*1)

4x0043 "Timeout for activating default 0-600 (*2) R/W
values (4x0039-4x0042)
(seconds)”

4x0044 "Setting of temperature Oor1 R/W

sensor type, analog input 1:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0045 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 2:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0046 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 3:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0047 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 4:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0048 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 5:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0049 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 6:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0050 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 7:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

4x0051 "Setting of temperature Oor1 R/W
sensor type, analog input 8:
0=Pt1000, 1=Ni1000LG”

*1 Wahlbarer Default-Wert, der bei Kommunikationsausfall in der
Modbusschlinge aktiviert werden kann.

*2 Bei Kommunikationsausfall (Modbus), der langer wahrt als die einge-
stellte Anzahl Sekunden (1-600 Sek.), werden die einstellbaren Default-
Werte fur Register 4x0039 bis 4x0042 aktiviert. Zum Abschalten dieser
Funktion wahlen Sie 0 Sekunden (Werkseinstellung).

MODBUS-PROTOKOLL

Reference | Description

0x Read/Write Discrete Outputs or Coils
1x Read Discrete Inputs

3x Read Input Registers

4x Read/Write Output or Holding registers

Anderungen und Druckfehler vorbehalten.



ANSCHLUSSSCHEMA

Analog Modbus

Ver-
sorgung Digital Ein

RTU

Analog/Digital Ein Aus

Digital Aus

[1]2]3]4]5]6]7]8]9]10][11]12]13]14]15]16]17]18]19]20[21|22]23]24|25]26]27|28]29[30]31]32[33]34]35] 36|

<» Modbus B (-)

<+» Modbus A (+)

<+» Modbus GND

—» Analog Aus 2 (+)

—» GO

—» Analog Aus 1 (+)

<— Analog/Digital Ein 8 (+)
<4— Analog/Digital Ein 8 (-)
<— Analog/Digital Ein 7 (+)
<4— Analog/Digital Ein 7 (-)
<4— Analog/Digital Ein 6 (+)
<4— Analog/Digital Ein 6 (-)
<— Analog/Digital Ein 5 (+)
<4— Analog/Digital Ein 5 (-)
<— Analog/Digital Ein 4 (+)
<4— Analog/Digital Ein 4 (-)
<— Analog/Digital Ein 3 (+)
<— Analog/Digital Ein 3 (-)
<— Analog/Digital Ein 2 (+)
<— Analog/Digital Ein 2 (-)
<— Analog/Digital Ein 1 (+)
<— Analog/Digital Ein 1 (-)
<+ GO0

<+ G+

— Digital Aus 2 NC

—» Digital Aus 2 COM

—» Digital Aus 2 NO

—» Digital Aus 1 NC

—» Digital Aus 1 COM

—» Digital Aus 1 NO

<« GO

<— Digital Ein 2

<+ GO0

<— Digital Ein 1

<+— 24V AC/DC (GO0)

<— 24V AC/DC (G+)

BEISPIELEINSTELLUNGEN

Beispiel Multifunktionseingange 1-8. Das Beispiel zeigt Eingang 1.
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Pt1000 Ei
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T|Go
2| Go+
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- 0-10V

T|Go
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2| A/D_IN1-
T|Go
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Beispiel Analogausgang 2

Beispiel Digital EIN
Achtung! Potentialfreier

geschlossener Kontakt
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